
 

  بهینه سازي تابع هدف با انواع قیود تساوي و نامساوي:

  تابع هدف زیر را می خواهیم کمینه کنیم:

در بهینه سازي گاهی اوقات نیاز به ماتریس گرادیان و یا هسیان می باشد ولی در اینجا 

  نیست و به تبع آن نیازي به ماتریس هسیان نیز نمی باشد. نیازي به گرادیان

2

2 5 1 3 2
6 7 3f x x x x x     

  آمده است کمینه خواهیم کرد.  myconstr(x)این تابع را تحت قیودي که در ام فایل 

  ام فایل تابع هدف 

function f = myobj(x) 
f = 6*x(2)*x(5) + 7*x(1)*x(3) + 3*x(2)^2; 

  هاام فایل محدودیت 

function [c, ceq] = myconstr(x) 
c = [x(1) - 0.2*x(2)*x(5) - 71 
0.9*x(3) - x(4)^2 - 67]; 
ceq = 3*x(2)^2*x(5) + 3*x(1)^2*x(3) - 20.875; 

  که مثال کاملی از بهینه سازي تحت قیود می باشد ایکس هاي بهینه را به ما می دهد: fullexampleو در نهایت تابع 

function fullexample 
x0 = [1; 4; 5; 2; 5]; 
lb = [-Inf; -Inf; 0; -Inf; 1]; 
ub = [ Inf; Inf; 20]; 
Aeq = [1 -0.3 0 0 0]; 
beq = 0; 
A = [0 0 0 -1 0.1 
0 0 0 1 -0.5 
0 0 -1 0 0.9]; 
b = [0; 0; 0]; 
[x,fval,exitflag]=fmincon(@myobj,x0,A,b,Aeq,beq,lb,ub,... 
@myconstr) 

  برنامه منجر به ارائه نتیجه زیر در متلب می شود: که اجراي



 

  

  




